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Questions : 

 
Q1. La poulie d’entrainement des câbles a un rayon de 0.795m.  

       Combien de tours correspondent a un déplacement d’un train de 32m ? 

 

Q2. Quelle sera alors la précision de la mesure ? 

Q3. Réaliser la table de vérité de di=f(ai,bi,ci) et de ei= f(ai,bi,ci) 

 

Q4. Donner l’expression de l’équation de di et ei en fonction de ai, bi, ci. 

 

Q5. La simplification des équations n’étant pas au programme, on donne le résultat suivant : 

         
 
       Réaliser le logigramme de di et ei avec des portes logiques NON, ET et OU. 

 

Q6. Pour permettre l’allumage d’une lampe témoin, réaliser ei en technologe « contacts électriques ». 

 

 

 

 

 
 

 

 


