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Questions : 

Q1)  Déterminer le vecteur vitesse de rotation de la base R1, liée au solide S1, par rapport à la base R : R/1


. 

Q2) Déterminer le vecteur vitesse de rotation de la base R2, liée au solide S2, par rapport à la base R : R/2


. 

Q3) Déterminer le vecteur vitesse du centre de gravité G par rapport au repère R : RGV /


 

Q4) Déterminer le vecteur accélération du centre de gravité G par rapport au repère R : RG /


 

 

 


